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简介：

本项目隶属海洋工程装备领域。

创新点：

本系统以无人水面航行器环境感知、驱动控制、路径规划等共性技术开发为

起点，通过研发环境监测无人船、监测浮标、投饵船、水面水下异构捕捞机器人

等装备，构建适用于近海区域环境监测、底栖生物捕捞的无人化养殖系统，以此

提升近海海水养殖的自动化、智能化与信息化水平。核心技术包括：水下视觉识

别技术、底栖生物无损捕捞装置、低功耗船载惯性导航技术、航行器能源管理与

驱动控制技术、养殖水体评估技术。

经济和社会效益：

本系统以近海无人化养殖系统构建为核心，其成果的应用与推广研究成果为

我国近海养殖，尤其是近海底栖生物养殖、监测与捕捞过程的无人化作业提供了

切实可靠的基础。成果对我国智慧渔业技术的稳步推进起到了正向、积极的作用。

目前已有多个单位与部门使用了该系统，在使用过程中降低了人工成本、提

升了无人养殖及捕捞效率。


